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MOTTO

"Hai masyarakat Jin dan Manusia, jika kamu sanggup menembus {melintasi)
penjuru planet-planet dan bumi, maka lintasilah, kamu tidak dapat
menembusnya melainkan dengan kekuatan{IPTEK).”
(Al-Qur'an,55/33)

"Dan Allah mengelu‘elk_an kamu?éri perut Ltg'lJ_anu dalam keadaan tidak
mengetahui sesuatu pun, dan Dia Temberi.kamu pendengaran,
pengli'hatan dan hati, agar kamu bersyukur.”
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~simple make perfect~
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ABSTRAK

Rahmat Budi Wicaksono, DESAIN RANGKA ALAT PERAGA DRILLING
DAN REAMING DENGAN SISTEM ELEKTRIK PNEUMATIK

Tujuan dari perancangan alat peraga ini adalah: (1) membuat detail gambar
kerja dan bagian - bagiannya, (2) merencanakan konstruksi rangka yang aman. Alat
peraga ini berfungsi sebagai modul untuk mensimulasikan proses drilling dan
reaming dengan sistem elektrik pneumatik.

Konsep perancangan alat peraga ini mengacu pada tahapan konsep
perancangan Pahl dan Beitz yaitu: (1) perencanaan dan penjelasan tugas, (2)
perancangan konsep produk, (3) perancangan bentuk pada produk, (4) perancangan
rinci/detail. Alat- alat yang digunakan dalam merancang alat peraga ini adalah: (1)
kertas, (2) pensil, (3) komputer, (4) sofware SolidWorks premium 2011, (5)
printer. Langkah proses perencanaan alat peraga ini adalah: (1) mempelajari sistem
kerja alat, (2) memilih material dan teknik produksi, (3) mendalami keterbatasan
ruang, (4) mengidentifikasi komponen-komponen produk, (5) memberi bentuk, (6)
evaluasi, (7) perbaikan material, (8) perbaikan bentuk.

Hasil perancangan adalah desain dan gambar kerja produk alat peraga.
Gambar kerja terdiri dari: gambar kerja rangka dan bagian-bagiannya, gambar kerja
panel elektrik dan bagian - bagiannya, gambar kerja drilling dan reaming dan
bagian- bagiannya. Alat peraga ini mempunyai dimensi dengan ukuran 73 x 70 x
127 cm. Rangka alat ini dibuat dari material kayu kelas Il1, berfungsi untuk
menahan beban kerja proses drilling dan reaming

" s — !

Kata kunci: Perancangan, Rangka
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ABSTRACT

Rahmat Budi Wicaksono, FRAME DESIGN OF DRILLING AND
REAMING LEARNING MODULE EQUIPED WITH ELECTRONIC
PNEUMATIC SYSTEM.

The purpose of designing learning module are: (1) make the detailed
engineering drawings and its parts, (2) plan a safe frame construction. These
module function to simulate the process of drilling and reaming with electronic
pneumatic systems.

The module design concept refers to the concept design stage Pahl and Beitz,
that is: (1) planning and task description, (2) the design concept of the product, (3)
designing forms on the product, (4) detailed design. The tools used of module
designe are: (1) paper, (2) pencils, (3) a computer, (4) software SolidWorks
Premium 2011, (5) printer. Step of planning process module are: (1) learning tools
working system, (2) selecting materials and production techniques, (3) explore the
space limitation, (4) identify the components of the product, (5) gives the form, (6)
evaluation, (7) repair materials, (8) fixes the form.

The result is a product design and engineering drawings. Engineering
drawings consisting of: image work order and its parts, working drawings and
electrical panel parts, working drawings reaming and drilling and its parts. The
module had dimensions with size 73 x 70 x 127 cm. This module had frame made
from wood material class Ill, to support the force of the drilling and reaming
process.

Keywords: Design, Frame
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= Gaya Tekan (N)
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