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ABSTRAK

Rubbish Compactor merupakan alat pengepres sampah yang menggunakan

penggerak pneumatik. Alat ini memiliki tiga buah silinder yang bergerak secara
bergantian. Alat ini nantinya akan digunakan sebagi alat praktikum.

Dalam perencanaan sistem pneumatik alat ini, yang perlu diketahui pertama

adalah mengetahui psinsip kerja ala mudian mensimulasikan dalam aplikasi
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