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Abstrak 
 

Tugas akhir ini bertujuan membuat dynamometer untuk pengukuran gaya 
potong saat proses pembubutan. Dynamometer ini dapat membaca gaya tangensial 
dan gaya radial menggunakan sensor strain gauge.  

Pengerjaan dynamometer terdiri dari proses perancangan, proses pembuatan 
dan proses kalibrasi. Proses perancangan dimulai dengan mengidentifikasi 
kebutuhan konsumen, menyusun spesifikasi desain (DR & O), membuat konsep 
desain dan memilih konsep terbaik. Konsep terbaik kemudian digambar detail 
kemudian dianalisa tegangannya. Setelah proses perancangan selesai, kemudian 
dilakukan proses pembuatan komponen mekanik dan elektrik dari dynamometer. 
Setelah selesai, komponen mekanik dan elektrik dirakit agar bisa dikalibrasi. 

Proses kalibrasi yang dilakukan yaitu linearity error, histerisis dan 
repeatability error. Linearity error untuk gaya tangensial sebesar 0,71% dan gaya 
aksial sebesar 1,43%. Histerisis untuk gaya tangensial sebesar 1,92% dan gaya 
aksial sebesar 2,91%. Repeatability error untuk gaya tangensial sebesar 3,85% 
dan gaya aksial sebesar 3,96%. Dynamometer mempunyai ukuran panjang 190 
mm, lebar 60 mm dan tinggi 60 mm. Gaya maksimal yang bisa diukur 
dynamometer adalah 500 newton untuk gaya tangensial dan gaya aksial. 
 
Kata kunci : gaya potong, dynamometer, strain gauge, kalibrasi       
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Abstract 

The aim of this project is to develop dynamometer for cutting force 
measurement in turning process. The dynamometer measured tangential and radial 
force using strain gauge sensor. 

The step of dynamometer development consist of design, manufacturing and 
calibration process. Design process was started from identified customer need, 
arranged design requirement and objective, arranged design concept and 
appointed the best concept. The best concept was drafted detailly and was 
analyzed its stress. After design process complete, electrical and mechanical 
device of dynamometer was made. After that, the dynamometer was assembled 
for calibration process. 

Calibration process consist of linearity error, hysteresis and repeatability 
error. Linearity error for tangential and radial force was 0,71% and 1,43% 
respectively. Hysteresis for tangential and radial force was 1,92% and 2,91% 
respectively. Repeatability error for tangential and radial force was 3,85% and 
3,96% respectively. Dimension of dynamometer was 190 mm x 60 mm x 60 mm. 
The dynamometer can measure maximum force 500 N for tangential and axial 
force.  
 
Keywords: cutting force, dynamometer, strain gauge, calibration 
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