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ABSTRAK

Afaspesimeh akan diberikan gaya

5
.

dinamis untuk [ : materid@tersebl.

hal ini akan mengurangi mobil¥ea ambah biaya distribusi dari alat uji
dinamis. Salah satu solusi yang bisa digunakan adalah dengan mengganti material
rangka dengan material yang ringan, mudah di bongkar pasang, dan mudah untuk
dicari di pasaran. Seiring berjalannya waktu sistem rangka struktural aluminium
telah digunakan untuk membuat rangka mesin karena memberikan stiffness to
weight ratio yang tinggi, perakitan cepat, dan konfigurasi ulang yang mudah.
Dengan latar belakang tersebut, dirasa diperlukannya penelitian untuk mengetahui
efek dari penggantian rangka menggunakan aluminium profile. Analisis yang
digunakan adalah simulasi rangka yang digunakan untuk menahan beban maksimal
5 kN dari aktuator. Rangka divariasikan dengan cara penambahan dimensi

crosshead dan loadframe untuk mengetahui rasio berat terhadap stiffnes rangka.

Kata kunci: Alat uji dinamis, Rangka profil aluminium, Finite element method
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NUMERICAL STUDY OF ALUMINUM PROFILE FOR
DYNAMIC TESTING MACHINE FRAME WITH 5 KN
CAPACITY

Ibnu Maahira Mutafaa’ila

Mechanical Engineering Department of Sebelas Maret University,
Surakarta,Central Java, Indonesia

expensive and heavy, this will reduce mobility and increase distribution costs of

dynamic testing machine. One solution that can be used is to replace the frame
material with a material that is lightweight, easy to assemble, and easy to find on
the market. As time goes by, aluminum structural frame systems have been used to
build machine frames as they provide high stiffness to weight ratio, fast assembly
and easy reconfiguration. Considering those issues, research is needed to determine
the effect of replacing the frame using an aluminum profile. The simulation used to
analyze when the frame is applied with a maximum load (5 kN) from the actuator.
The frames are varied by adding the crosshead and loadframe dimensions to
determine the stiffness to weight ratio of the frame.

Keywords: Dynamic testing machine, Aluminium profile frame, Finite element
method
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